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Interessante machinedemo’s tijdens
open dagen in Nederland

Info

Koppeling robot-
tractor met
ISA-spuit

Bij de robottractor
AgX 2.055W3 van
AgXeed communi-
ceert de software

van de ISA-spuit van
Hol Spraying Systems
met de robottractor.
Daardoor worden bij-
voorbeeld verstopte
doppen gedetecteerd
en doorgegeven aan
de gebruiker. Ook kan
rekening worden ge-
houden met driftbe-
perkingen op bijvoor-
beeld de laatste 20 m
van het perceel.

Automatisch
reinigen

De AgX 2.055W3 van
AgXeed kan auto-
noom rijden over de
hoofdpaden van een
perceel. Ook kan de
robottractor zelfstan-
dig naar de aangeven
locatie rijden om au-
tomatisch de spuit-
vloeistoftank van de
ISA-spuitmachine van
Hol Spraying Systems
te vullen, of deze te
reinigen als de spuit-
taak is afgerond.
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Tijdens de jaarlijkse internationale open dagen
op Proeftuin Randwijk (Nederland), op 18 en
19 augustus, demonstreerden diverse machi-
nefabrikanten en mechanisatiebedrijven hun
machines. Centraal stonden onder andere de
nieuwste spuittechnieken, autonoomrijden, en
ontbladeringsmachines om de vruchtkleuring
te bevorderen.

De Nederlandse fabrikant Hol Spraying Systems
(H.S.S.) demonstreerde de driewielige autonome
robottractor AgX 2.055W3 van de eveneens Ne-
derlandse fabrikant AgXeed, met de opgebouw-
de H.S.S. ISA-enkelerijenspuit CF2000-AB. De
AgX 2.055W3 is een zogenoemde agbot (agricul-
tural robot), ofwel in dit geval een robottractor. De
gedemonstreerde machine rijdten spuit autonoom
op gps en wordt aangestuurd door een taakkaart.
Vooraf moeten de perceelsgrenzen en de eerste en
laatste boom van elke bomenrij worden ingemeten.
Na het inladen van deze gegevens in de AgXeed-
portal wordt de meest efficiénte route berekend.
Als de route akkoord is, wordt deze naar de robot-
tractor gestuurd en kan de route gereden worden.
Omdat de robottractor en spuitmachine één ge-
heel zijn, kan de machine bijvoorbeeld op moeilijk
bereikbare hoeken van het perceel ook zelfstandig
achteruit rijden zonder onnodig om te hoeven rij-
den. Een autonome tractor met spuitmachine moet
in dergelijke gevallen wél omrijden. Autonoom
achteruit rijden met een aangekoppelde machine
is namelijk onmogelijk. Via de onlineportal is de
machine te volgen op de gps-locatie van dat mo-
ment. Ook kan de gebruiker de machine op afstand
sturen of andere opdrachten geven.

Bladdetectie

Met de ISA-spuitmachine kan 20% middelen wor-
den bespaard door het bladdetectiesysteem. Drie
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camera’s aan beide kanten van de spuitmast detec-
teren het blad. Bij lege ruimtes groter dan 10 cm
sluit(en) de dop(pen) automatisch op de (boom)
hoogte waar geen blad zit. De spuittank heeft
een inhoud van 2.000 liter. Bovendien heeft deze
twee aparte pompen: één om te roeren en één
om te spuiten. De ventilator van de spuitmachine
wordt elektrisch aangedreven, zodat geen aftakas
nodig is. Met de robottractor-spuitcombinatie (de
AgX 2.055W3 en de ISA-spuitmachine) wordt on-
geveer 30% brandstof bespaard door de gecom-
bineerde aandrijving van diesel en elektriciteit.

In de toekomst kunnen ook werktuigen met een
aftakas elektrisch worden aangedreven door een
elektromotor. Door een werktuig rechtstreeks aan
te drijven - zonder aftakas - zijn de verliezen lager
en kan het werktuig beter worden aangestuurd.




